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１．回路図 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
２．部品表 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

R1について
ﾊﾝﾃﾞｨ ﾔｴｽ     2.2K
ﾊﾝﾃﾟｨ ｱｲｺﾑ     22K
ﾊﾝﾃﾞｨ ｽﾀﾝﾀﾞｰﾄﾞ 22K
ﾊﾝﾃﾞｨ ｹﾝｳｯﾄﾞ 無
ﾓｰﾋﾞﾙ機一般 無

R3
10K

 R7 8.2K 

C2
0.1

R12 1K

R6 1K

LED1
POWER

R11 220K

C1
0.1

  G O
I N U
N D T

D1
1N4148

C7
4.7

C5
0.1

C4 0.1
S
1

1 RA2        RA1 18
2 RA3        RA2 17
3 RA4/TC OSC1/CI 16

4 MCLR   OSC2/CO 15
5 VSS(GND)   VDD 14
6 RB0/INT    RB7 13

7 RB1        RB6 12
8 RB2   IC1  RB5 11
9 RB3   PIC  RB4 10

RV1
10K

C3
0.1

RV2
10K

 R8 3.9K 

 R9  2K  

 R10 1K  

S
2

S
3

C6
0.1

1 CD

2 RxD

3 TxD

4 DTR

5 GND

6 DSR

7 RTS

8 CTS

9 RI

MIC 1

CD 2

PTT 3

4

SP 5

GND 6

VCC 7

8

 9

無線機 CN2
DSUB 9PJ ﾒｽ

GPS/COM CN1
DSUB 9PP ｵｽ

V
C
C

I
N

O
U
T

G
N
D

+5V
VCC

8V～14V

GND

+5V

内蔵GPS接続
GPS側の信号を表記

GPS 設定端子

 PIC 設定端子

LED2
PTT

R5 1K

R4 1K

LED3
BUSY

LED4
GPS

未配線

Q1
2SC1815

R1

PIC16F628A

GPS 接続端子

CY1 10MHz

IC2
7805

+5V

S1 通常OPEN
S2 通常OPEN
S3 通常OPEN

R2
10K

S
4

S
5

図面内 
記 号 

品 名 
型 名 

数 
量 

秋月 
型番 

IC1 PIC PIC16F628A 1 I-00379

IC2 5V電源 LM7805 1 I-01373

CY1 ｾﾗﾛｯｸ 10MHz 1 P-00146

Q1 ﾄﾗﾝｼﾞｽﾀ 2SC1815 1 I-00881

LED1 (POWER) 発光ﾀﾞｲｵｰﾄﾞ3mm色好み 1 好み 

LED2 (PTT) 発光ﾀﾞｲｵｰﾄﾞ3mm色好み 1 好み 

LED3 (BUSY) 発光ﾀﾞｲｵｰﾄﾞ3mm色好み 1 好み 

LED4 (GPS) 発光ﾀﾞｲｵｰﾄﾞ3mm色好み 1 好み 

D1 ﾀﾞｲｵｰﾄﾞ 1N4148 1 I-00941

C1 2 3 4 5 6 積層ﾌｨﾙﾑｺﾝ 0.1μ 50V 6 P-03204

C7 電解ｺﾝﾃﾞﾝｻ 4.7μ 50V 1 P-03175

R1(ﾔｴｽの場合) 抵抗 2.2k 1/6W 1 R-16222

R2 R3 抵抗  10k 1/6W 2 R-16102

R4 5 6 10 12 抵抗   1k 1/6W 5 R-16102

R7 抵抗 8.2k 1/6W 1 R-16822

R8 抵抗 3.9k 1/6W 1 R-16392

R9 抵抗   2k 1/6W 1 R-16202

R11 抵抗 220k 1/6W 1 R-16224

RV1 RV2 ﾎﾞﾘｭｰﾑ 10k 2 P-02470

SOCKET1 ICｿｹｯﾄ 18ﾋﾟﾝ 1 P-00030

S1 S2 S3 ﾋﾟﾝﾍｯﾀﾞ2P×3列 1 C-00081

■GPS内蔵    

GPS GT-720F 1 M-02711

S4 S5 ﾋﾟﾝﾍｯﾀﾞ2P×4列 ﾋﾟﾝｶｯﾄ 1 C-00081

GPSﾍｯﾀﾞｰﾋﾟﾝ ﾋﾟﾝﾍｯﾀﾞ1P×5列 1  

■GPS外付け    

CN1 (GPS/COM) 基板用 DSUB 9P-P ｵｽ 1 C-00644

CN2 (無線機) 基板用 DSUB 9P-J ﾒｽ 1 C-00645

 

部品面から見たパターン 

部品面 
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３．GPS(GT-720F)を内蔵する場合 

 

３－１．部品配置図 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

３－２．GPS の取り付け 

    ヘッダーピン用のソケットを５連になるようカッターで切ります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

無線機側 
DSUB CN2 

番号 信号 

7 8～14V 

6 GND 

5 SP 

3 PTT 

1 MIC 

無線機と 

外部電源 

接続端子 

GPSの電源と併用する場合アルミ 
板等で、放熱することが望ましい

DSUB 不要

ﾍｯﾀﾞｰﾋﾟﾝ 
GPS 接続 

ﾋﾟﾝを抜く ﾋﾟﾝを抜く

J4 
必要 

VCC IN  OUT      GND 

ﾋﾟﾝを抜く 
GPS 側ｿｹｯﾄの逆挿入防止

SP  GND MIC PTT      GND 12V 

ﾋﾟﾝを抜く 
無線機側ｿｹｯﾄの逆挿入防止

下側 上側 

VCC IN OUT GND

挿
入

〇 〇 〇 〇 〇 〇

1 番ﾋﾟﾝ

抜いたヘッダーピンのピ
ンでソケットの穴をふさ
いぎ、逆接続防止にする

ｺﾈｸﾀ 

GPS 上 
状態表示 

LED 

６本切断 

123456 

５番・６番切断 

切り離した線をソケ
ットに半田付け 
(基板に直接半田付
けをしても良い) 

GPS 本体

ヘッダーピン用ソ
ケットを５連にカ
ッター等でカットVCC IN  OUT    GND 
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３－３．GPS を内蔵する場合の GPS と PIC の設定用ケーブル 

 GND を合わせて接続 

    Tracker 側の 4番は抜いたﾋﾟﾝと合す 

 

 

 

 

 

 

 

３－４．GPS を内蔵する場合のヘッダーピンについて 

 

 

 

 

 

 

 

GPS(GT-720F)の初期は 9600bps になっているため、GPS Viewer.exe を使用し 9600bps で接続後 

4800bps に設定変更し、GPS のフラッシュメモリへ書き込みます。 

 

 

３－５．ヘッダーピンを使用しない場合 

    ＧＰＳとＰＩＣは前以て設定した物を使用します。 

    ヘッダーピンを使用しない場合は、本基板のみによる設定は出来ません。 

 

              ＧＰＳ本体（GT-720F）                                 ＧＰＳ接続の基板部分 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

GPS接続端子 直接半田付けでも可能 

横1列 3端子 GPS設定の為のパソコン接続端子 

横1列 3端子 PIC設定の為のパソコン接続端子 

番号 信号 
9 RI 
8 CTS 
7 RTS 
6 DSR 
5 SG(GND)
4 DTR 
3 TxD 
2 RxD 
1 CD 

4 穴をふさぐ 
3 RxD 
2 TxD 
1 GND 

パソコン側 
DSUB メス 

Tracker 側 
ソケット 

通常時は縦に 
ショートピン 
２個で接続 

○   ○   ○   ○   ○

VCC  IN OUT GND GND

GND ○   ○   ○   － PIC 

GPS －   ○   ○   ○ GND 

〇 〇 〇 〇 〇 〇

1 番ﾋﾟﾝ

GPS 本体

ｺﾈｸﾀ 

GPS 上 
状態表示 

LED 

６本切断 

123456 

５番・６番切断

ジャンパー 
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３－５．ケースへの組み込み（無線機側のヘッダーピンの無い写真となっています） 

ケースはタカチの SW-75 75mm×50mm×30mm を使用してください。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

GPS確認用穴

GPS を載せるアルミ板加工 67mm

18mm 44mm 

30mm

3.5mm 

5.5mm 

26mm 

9mm

14mm 

18mm 

6mm 

35mm 

4.5mm 

厚さ 1mm 程度 

3.5mm穴

6mm穴 
49mm

基板とアルミ板は 3mm×20mm のビスとナットで固定 
アルミ板が、電源 IC の放熱板にもなります 

GPSユニットはヘッダーピンへ 
直接半田付けしても良い 

この穴不要
間隔は基板
に合わせる
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２．無線機側のケーブル止処理 

DSUBコネクタが不要になるので、DSUBの6か7か8に3.5mmの穴を開ける。 

DSUBコネクタ下の3.5mm穴を利用してインシュロック等で止める。 

 

           こんなイメージ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6か7か8に
3.5mmの穴ｲﾝｼｭﾛｯｸ 

で留め
る
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４．GPS を外付けする場合 

 

４－１．部品配置図 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

４－２．GPS/COM 側 DSUB(CN1) 

    DSUB コネクタ配列 

    赤色のみ有効 

 

 

 

 

    パソコンと接続する場合は、下記のクロスケーブルを使用。 

 

 

 

 

 

 

 

    ・Tracker 側の(1･4･6)(7･8)の接続は不要ですが、Tracker 側の DSUB をパソコンに接続しない事。 

 

４－３．DSUB の固定 

    DSUBの6角オスメスネジを外して、2mm×6mmの皿ネジで金具を固定するとケースにキッチリ収まります。 

外部 GPS を 12V で使用する場合のみジャンパー 

J4の機能 
外部GPSへ5V供給
12Vの場合不要 

DSUB 取付

ﾍｯﾀﾞｰﾋﾟﾝ 
GPS 不要 

無線機側 
DSUB CN2 

番号 信号 

7 8～14V 

6 GND 

5 SP 

3 PTT 

1 MIC 

GPS/COM側  DSUB CN1 

番号 信号 番号 信号 

5 SG(GND)   

4 +5V DTR 9 RI 

3 TxD 8 CTS 

2 RxD 7 RTS 

1 CD 6 DSR 

番号 信号 
9 RI 
8 CTS 
7 RTS 
6 DSR 
5 SG(GND)
4 DTR 
3 TxD 
2 RxD 
1 CD 

パソコン側 
DSUB ﾒｽ 

Tracker 側 
DSUB ﾒｽ 

番号 信号 
9 RI 
8 CTS 
7 RTS 
6 DSR 
5 SG(GND) 
4 DTR 
3 TxD 
2 RxD 
1 CD 

注意 +5 出力 ⇒ 

GPSの電源と併用する場合アルミ 
板等で、放熱することが望ましい 

無線機と 

外部電源 

接続端子 
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４－３．ケースへの組み込み 

ケースはタカチの SW-75 75mm×50mm×30mm か 
PB-1  75mm×50mm×20mm を使用してください。 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    DSUB の取り付け方 

2mm×6mm の皿ネジとナットを使用します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

タカチ SW-75 75mm×50mm×30mm 
高さが30mmです 
実際はケース左右にDSUBコネクタが付きます 

タカチ PB-1  75mm×50mm×20mm 
高さが20mmです 
ケースは透明です 

DSUBの６角オスメスネジを外して、 
2mm×6mmの皿ネジで金具を固定 
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５．GPS内蔵、外部共に共通事項 

５－１．ジャンパー S1 S2 S3 

・ピンはオープンで使用します。 

    ・ヘッダーピンも無くても構いませんが、別プログラムのPICを使用する場合は必要です。 

 

５－２．チェック 

    ・PIC(IC1)を挿す前に、ＩＣソケットの５ピン(VSS)と１４ピン(VDD)間が５Ｖであることを確認。 

    ・PIC(IC1)の方向は、部品配置図の状態で、右上が１番になります。 

 

５－３．GPS接続 

    ・GPSは4800bpsの設定で使用します。 

・GPS(GT-720F)の初期は9600bpsになっているため、GPS Viewer.exe を使用し9600bpsで接続後 

4800bpsに設定変更し、GPSのフラッシュメモリへ書き込みます。 

    ・内部GPSの場合、S4とS5をショートします。 

    ・GPS本体のLED・・・・点灯・・・・・・衛星を捕捉していません。 

               点滅・・・・・・衛星を捕捉しています。 

    ・Tracker本体LED4 ・・点灯・・・・・・GPSと繋がっていません。 

                       未接続か、通信速度が4800bpsになっていません。 

               点滅(50%) ・・・GPSと繋がって、衛星を捕捉していません。 

               点滅(20%) ・・・GPSと繋がって、衛星を捕捉しています。 

 

５－４．ケンウッドのハンディ機の接続 

 

 

 

 

 

 

 

     (注1) ステレオプラグの場合は、必ず接続してください。 

     (注2) 内部の5Vラインから100Ωの抵抗を通して電圧が出ています。 

        (3.5mAを流したときに約4Vの電圧になります。)  
 

５－５．ヤエス・アイコム・スタンダードのハンディ機の接続 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Tracker 側 

GND

ｽﾋﾟｰｶ

PTT 
ﾏｲｸ

(注2) 

(注1) 

R1 の抵抗 
ﾔｴｽ     2.2K 
ｱｲｺﾑ     22K 
ｽﾀﾝﾀﾞｰﾄﾞ 22K 

 
ｽﾋﾟｰｶ 

ﾏｲｸ 

Tracker 側 

GND

ｽﾋﾟｰｶ

PTT 

ﾏｲｸ

GND

R1

3.5m プラグ 

2.5m プラグ 


